SYSTEMOVE MENU VYSILACE FLASH 7

MDL.SEL: Volba modelu

MDL Type: Typ modelu

CHANNEL: Prifazeni
kanalu a ovladacu

TRIMSTEP: Krok trimu

TRAINER: Ucitel-zak

SENSOR: Telemetrie

SPECTRA:

MODE: Mé6d ovladaci

MANAGEMENT:

Systémova nastaveni

INFO: Informace

THRL,. =ELT B ACED [ADL,. SEL] ¥ ACED SELECT: Volba jednoho ze stavajicich model(
T HEHEEE=1 | EED HOHAME-1 NEW: Vytvoreni nového modelu WING (Typ kFidla) ACRO a GLID
EEEET MOHOME -2 o i T COPY: Kopirovani dat jednoho modelu do prazdného pamétového mista 1AILE - Jedno servo pro obé kfidélka
EETEE MOMHAME- e ok RESET: Resetovani aktivni paméti modelu na vychozi tovarni hodnoty 1AILE+1FLAP - Jedno servo pro obg kiidélka a jedno pro klapky
S HUOMHAME- Cary fjﬁ"“” DELETE: Uplné vymazani zvolené paméti modelu TAILE+2FLAP - Jedno servo pro obé kiidélka a dvé pro klapky SWASH (Typ desky cykliky) HELI
i RENAME: Pejmenovani modelu 2AILE - Dvé servo pro kiidélka 90° 1-SERVO: Tii serva jsou navzajem umisténa v Ghlu
E 2AILE+1FLAP - Dvé serva pro kfidélka a jedno pro klapky 90°, jednotlivé serva slouzi k nezavislému ovladani
ﬁILEJrZFLAF:,_ DYe serva pro kfidélka a dvé pro klapky klopeni, klonéni a kolektivu (pro desku cykliky s
'ro samokridla: o, . L s
! ik e ol | ELEVON - 2 serva pro elevony mechanickym mixovanim nebo ﬂy?arless systvemy).,
ACRO: Program pro TOTO':OVE/a "Obat,'f € modely letadel. ELEVON+1FLAP - 2 serva pro elevony a jedno pro klapky 120° 3-SERVO: Tii serva jsou navzajem umisténa v thlu
GLID: Program pro vetrorje - motorové i bez motoru. ELEVON+2FLAP - 2 serva pro elevony a dvé pro klapky 120°, serva ovladaji elektronicky mixované (CCPM) funkce
HELI: Program pro vrtulniky. TAIL (Ocasni plochy) ACRO a GLID klopeni, klonéni a kolektivu.
Normal: Klasické ocasni plochy 140° 3-SERVO: Tii serva jsou navzajem umisténa v thlu
V-Tail: Motylkové ocasni plochy 140°, serva ovladaji elektronicky mixované (CCPM) funkce
Ailevator: Vyskovka ovladana 2 servy, mixovana i jako kridélka. klopeni, klonéni a kolektivu.
Pro samok¥idla navic:
None: Pro samokfidlo bez ovlddané smérovky.
< 1Servo: Pro samokiidlo s jednou ovlddanou smérovkou.
[I_.:._ZHH_!:'-H'-!E.L;.] [_’_.:.:H!-;-lf'-”'-lE.L] B [:_L':H}:”"”%E:_L] Menu pro piitazeni ovlddanych funkci kanalam vysilace a 2Servo: Pro samokiidlo se dvéma ovlddanymi smérovkami.
HHEILE: i MHEILE: T EH HILE B kanalovych ovladaca.
HEELEV: I3 o HEELEV s I3 T BEE > I3 LS RS 7 zékladnich kanalG vysilace a dva virtualni VC1 a VC2.
EETHRD & Tz HETHRD & Tz = ¥ B r E F Virtualnim kandldm mazete piifadit ovladaci prvek a
MR s T4 EmRULD . J4 o H - potom je pouZit ve volné programovatelnych mixech jako
O 1 Mgl = EEOLET  Hull = dodatecné fidici funkce. Vysledkem je, ze do 7 kanalG
vysila¢e muZete mixovat povely az z 9 ovladacu na
— vysilaci.
CTEIN STEF] Nastaveni velikosti kroku trimu (1-200). Vychozi nastaveni je 12. Kanalumwrvnuzlete I|b0\fo|ne prirazovat OVIBdan' prvky
o - - (J1...J4 kiizové ovladace, LS/RS oto¢né ovladace, A..H
i piepinace)
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CTEHIHERT LTEHTHER] GER CTERTHEE] GER CTHE gee|  Menu funkce Utitel-zak umoziuje:
Hob - 11 8 MOE HODE - Zvolit, které funkce (smérovka, plyn atd.) bude zak moci ovladat.
iEEEEEE : MOR j Zvolit, které funkce (smérovka, plyn atd.) bude #ak moci ovlad
HiTE T EHOILE @ HOR i MR I M i - Pomoci funkce Mix pfidélit Zakovi urcity percentualni podil na vychylce ovladacich ploch, zatimco uéitel mé k
HEELEY : HOR [HEALES £ HOR HE T2 HOR Jeb v HOR dispozici plny rozsah.
GENTHED & HOE B RLULL EE. R EEEOMULL Kromé pouziti pro dvoji fizeni muizete funkci TRAINER pouzit pro ovladani zafizeni pro sledovani pohyb( hlavy
ERRLDD ¢ HOR T ER J4 2 HOR [ aCT (head tracking) pro FPY Ictant
<L GPS Otackoméry Méreni teploty Napéti, proud Odbér serv Rychlomér, variometr
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LFECTEAT Volba rezimu vysilani 2.4GHz a typu pfijimace (Maxima, Optima/Minima, SLT)
ErETIEE I 1 i Range: Kontrola dosahu
A (T Range Check Mode: rezim vysilani se snizenym vykonem pro kontrolu dosahu.
Binding: SlouZi pro parovani nového pfijimace s vysilatem Flash 7.
FANEE CHECK Scanning: Skenovani frekvencniho pasma pro nalezeni nejméné rusenych frekvenci.
BINBINE
SLANTING
-
THODET Menu nastaveni médu kiizovych ovladaca
B MODE 2
THES ELEH
.x..-' r ,"—.\l .x..-»"" ""--..l.
RUDE l:*——Im—&:! x:*--%—-a-:l RILE
-
CHAHAGENENTD CHAMAGENENT] BACKLIGHT: Podsviceni displeje
EEERET 16 cec. (i) WARNINE SETUF CONTRAST: Nastaveni kontrastu displeje
(T i i BATTERY: Volba typu baterie/akumulatoru pouzitého pro napajeni vysilace: Alkaline, NiIMH/NiCd, LiPo, LiFe.
CEEEEE Ol kaline ATER THEGTTLERR T Ul FEEDBACK: Zapina/vypina zvukovou signalizaci uzivatelského rozhrani.
T FEENERCERATE EEETEETEE O WARNING SETUP: Nastavuje vystrazna hlaseni pii zapinani vysilate
GHERTRE SETUF T N RF CHECK: Pta se, zda jste pfipraveni na vysilani (,Ready to Transmit?*)

h o

CTHFT Informace o verzi softwaru a jazyku menu

ersiond 18508

Lansuassd Enslish

HIGH THROTLE: Varuje, Zze ovlada¢ plynu neni pfi zapnuti vysilace stazeny na volnobéh.
FLIGHT CONDITION: Varuje, ze ptepinac letovych rezimi je pti zapnuti vysilace v jiné poloze nez Normal.



PROGRAMOVE MENU ACRO VYSILACE FLASH 7

Provozni menu

REVERSE: Obraceni smyslu vychylek

SUB TRIM: Nastaveni neutralu serva

D/R & EXP: Dvoji a exponencialni vychylky

EPA: Velikost vychylek

S.Speed: Rychlost pohybu serv

AIL DIFF: Diferenciace vychylek kiidélek

ELEVON MIX: Mix elevony pro samokidla

V.TAIL MIX: Mix motylkové ocasni plochy

AILEVATOR: Mix 2 serva vyskovky

THRO CUT: Zhasinani motoru

PROG.MIX: 3 volné programovatelné mixy

AIL>RUD: Mix kfidélka-smérovka

ELEV>CAMB: Mix vyskovka-camber

T.CURVE: Kivka plynu

FLAP CON: Mix ovladani klapek

OFFSET: Mix Offset

Landing: Pristavaci konfigurace

F.COND: Letové rezimy

TIMER: Casomira

MONITOR: Servo monitor

GYRO: Mix gyro

THRO Lock: Uzamceni plynu
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Menu REVERSE vam umoznuje nastavit smysl pohybu serv v reakci na pfislusny ovladac pro kanaly 1-7 daného modelu.

Menu SUB TRIM slouzi k velmi jemnému nastaveni sttedové polohy serv (neboli neutralu). VZdy se nejprve snazte neutral serva nastavit co nejpresnéji mechanicky, subtrim pouzijte az
pro jemné doladéni. Napf. je pozadovéano, aby paka serva byla v neutralu kolmo na tahlo kormidla. Paku serva nasadte na tisicihran tak, aby byla co nejblize pravému thlu a poté pouzijte
subtrim pro pfesné doladéni.
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Dvoji vychylky je funkce, ktera umoznuje uZivateli pro danou ovladaci plochu nebo kanal nastavit dvé velikosti vychylek, které se
potom za letu prepinaji pfepinacem. Pro pfepinani mlzete pfifadit jeden ,centralni” pfepina¢ nebo pro kazdou funkci zvlastni.
Zaporné hodnoty exponenciality "EXPO" zmensi citlivosti fizeni okolo neutrélu, zatimco plny rozsah vychylek zUstava zachovan.
Kladna hodnota exponenciality naopak citlivost okolo neutrdlu zvysuje (pouziva se zfidka).

EPA znamena "End Point Adjustment" (Nastaveni koncovych bod vychylek). S funkci EPA miZete nastavovat koncové body vychylek serva nezavisle na obé strany. Tato funkce muze
pomoci zabranit zablokovani serva nuceného pohybovat se za mechanicky limit a predejit tak poskozeni serva nebo ovladacich ploch.

Rychlost pohybu serv pro kanaly 1-7 v rozsahu 0.0 (pIna rychlost serva) az 10.0 s.

Diferenciace vychylek kiidélek umoziuje nastavit vétsi vychylky kiidélek nahoru nez dolt u modelu, ktery ma kfidélka ovladana nezavislymi servy. Pouziva se u modeld, které maji
tendenci vybocovat v opa¢ném sméru, nez je smysl zatacky (typicky velké vétroné, hornoplosniky ve stylu Piper). Problém muze pomoci fesit i mix kiidélka-smérovka.

Samokfidla se nej¢astéji ovladaji pomoci elevoni kombinujicich vychylky kfidélek a vyskovky. Flash 7 mixuje vychylky kfidélek a vyskovky pro ovladani vzdy jednim elevonem na obou

polovinach kridla.

Tato funkce slouzi pro ovladani motylkovych (sdruzenych) ocasnich ploch, jejichz serva kombinuji vychylky v roli smérovky a vyskovky.

Tato funkce umoznuje ovladani polovin vyskovky 2 nezavislymi servy a navic mlzete pfimixovat diferencovany pohyb v roli kiidélek. Tato funkce zvana také ,tailerony” se ¢asto pouziva
u 3D akrobat0 a tryskovych letadel (modelt i skute¢nych). Mixovani kiidélek do vyskovky je mozné vypinat a zapinat prepinacem.
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Throttle Cut je dulezitd bezpecnostni funkce pro modely pohdnéné spalovacim motorem. Po piepnuti pfifazeného piepinace tato
funkce zajisti pfesunuti serva plynu do predprogramované polohy. To mlze byt nizky volnobéh nebo Uplné zhasnuti motoru
(doporuceno).

Flash 7 nabizi tfi volné programovatelné mixy, které je mozno pouzit pro ovladani Siroké skaly funkci, které nejsou obsazeny v predpro-
gramovanych mixech. Béznym zptsobem pouZziti je korigovani nechténého chovani modelu. To mlize piedstavovat mirné vychyleni
smérovky pro eliminaci reak¢niho momentu pfi pfidani plynu nebo vychylovéni vyskovky v nozovém letu pro potlaceni vybocovani
modelu. Nebo jenom chcete, aby se hlava pilota pfi pojizdéni otacela spolu s vychylovanim smérovky. Programovatelné mixy vam to
umozni.

Mnoho modelt, zvlasté vétsich maket proléta zatacku lépe pfi sou¢asném pouziti kiidélek a smérovky. Mix kfidélka-smérovka
automaticky vychyli smérovku, pokud vychylite ovladac kridélek.

Tato funkce umoziuje automaticky
vychylovat kiidélka a klapky pfi vychyleni vyskovky (poziva se zejména u 3D akrobatti pro dosazeni,hranatéjsich” obrat(). Tato funkce
neni k dispozici pro typ kfidla,1AILE” nebo kfidlo s elevony ,ELEVON’, pokud nejsou souc¢asné naprogramovany i klapky. Pouzivate-li
typy kiidla , 1AILE+1FLAP, ,1AILE+2FLAP*, ,ELEVON+1FLP” nebo ,ELEVON+2FLP* neprovadéjte zadna nastaveni pro funkci,AILE".
Nastavujte pouze pohyb serva klapek.

Funkce Kfivka plynu umoznuje nastavit nelinedrni kfivku odezvy plynu - prabéh kfivky je nastavitelny v 5 bodech. Priibéh kfivky je
mozné exponencializovat - vyhladit.

Mix ovladani klapek slouzi k nastaveni ovladani klapek s automatickym trimovanim vyskovky pro odstranéni klopivého momentu
vyvolaného vysunutim klapek.

Mix Offset (Odchylka neutrélu) umozriuje jemné doladéni neutralnich poloh kfidélek, vyskovky a klapek.

Mix Landing umoziiuje prednastavit vychylku kfidélek a klapek nahoru nebo dolt pro pfistani, kterou aktivujete prepinacem. Mlzete také naprogramovat
automatické trimovani vyskovky eliminujici klopivy moment zplsobeny vychylenim kiidélek a klapek.

Flash 7 umoziuje programovat az 4 letové rezimy. Tato velmi uzite¢na funkce vam umozni ptizptsobit hodnoty trim{ a nastaveni mix0 pro riizné rezimy a faze letu.
1. Normal, 2. TakeOff (Vzlet), 3. Speed (Rychlost), 4. Landing (Pristani)

Flash 7 ma dvé nezavisle nastavitelné ¢asomérné funkce, které mohou byt spoustény prepinatem nebo v ur¢ité poloze ovladace plynu. Casomira odpogitavajici dolt méze byt uzite¢na
pro hlidani letového okna pro pfistani na ¢as, zajisti také, Ze pfistanete dfive, nez vam dojde palivo nebo se vybije akumulétor. Casomira pfi¢itajici ¢as nahoru zase treba zméFi dobu letu
vétroné. K tomu navic je pro kazdy model k dispozici integralni ¢asomira, kterd méri celkovy cas, po ktery je Flash 7 pouzivan pro dany model. Viechny ¢asomiry jsou zobrazovany v

Provoznim menu.

Funkce MONITOR slouzi ke grafickému znazornéni toho, jak se ve véech sedmi kanalech projevuji pohyby ovladacu Flash 7. K dispozici je také servotester s automatickym vychylovanim
serv od jedné koncové vychylky do druhé a s automatickym nastavenim do neutralu.
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Casto je zddouci pouzit gyroskop pro stabilizaci jedné nebo vice os modelu letadla. Flash 7 umoznuje pfepinat az tfi nastaveni zisku (citlivosti) gyra pro jednu
pamét modelt. Odlisné nastaveni gyra je také mozné nastavit pro jednotlivé letové rezimy.

Uzamkne ovlada¢ plynu na neutral pro bezpe¢nou manipulaci s modelem na stojance a pied vzletem.
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Provozni menu

REVERSE: Obraceni smyslu vychylek

SUB TRIM: Nastaveni neutralu serva

D/R & EXP: Dvoji a exponencialni vychylky

EPA: Velikost vychylek

S.Speed: Rychlost pohybu serv

AIL DIFF: Diferenciace vychylek kridélek

ELEVON MIX: Mix elevony pro samokfidla

V.TAIL MIX: Mix motylkové ocasni plochy

AILEVATOR: Mix 2 serva vyskovky

PROG.MIX: 3 volné programovatelné mixy

AIL>RUD: Mix kfidélka-smérovka

ELEV>CAMB: Mix vyskovka-camber

Camber Mix: Mix Camber

FLAP CON: Mix ovladani klapek

OFFSET: Mix Offset

B-fly: Mix butterfly

F.COND: Letové rezimy

TIMER: Casomira

MONITOR: Servo monitor

GYRO: Mix gyro
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Menu REVERSE vdm umoziuje nastavit smysl pohybu serv v reakci na pfislusny ovladac pro kanaly 1-7 daného modelu.

Menu SUB TRIM slouzi k velmi jemnému nastaveni stfedové polohy serv (neboli neutrélu). Vzdy se nejprve snazte neutrdl serva nastavit co nejpfesnéji mechanicky, subtrim pouzijte az pro
jemné doladéni. Napf. je pozadovano, aby paka serva byla v neutralu kolmo na tahlo kormidla. Paku serva nasadte na tisicihran tak, aby byla co nejblize pravému thlu a poté pouzijte
subtrim pro pfesné doladéni.
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Dvoji vychylky je funkce, ktera umoznuje uzivateli pro danou ovladaci plochu nebo kandl nastavit dvé velikosti vychylek, které se
potom za letu piepinaji piepinacem. Pro pfepinani mizete piifadit jeden ,centralni” pfepina¢ nebo pro kazdou funkci zvlastni.
Zaporné hodnoty exponenciality "EXPO" zmensi citlivosti fizeni okolo neutralu, zatimco pIny rozsah vychylek zistava zachovan. Kladna
hodnota exponenciality naopak citlivost okolo neutrélu zvy3uje (pouziva se zfidka).

EPA znamena "End Point Adjustment” (Nastaveni koncovych bodt vychylek). S funkci EPA miiZete nastavovat koncové body vychylek serva nezévisle na obé strany. Tato funkce muize
pomoci zabranit zablokovani serva nuceného pohybovat se za mechanicky limit a pfedejit tak poskozeni serva nebo ovlddacich ploch.

Rychlost pohybu serv pro kanély 1-7 v rozsahu 0.0 (pInd rychlost serva) az 10.0's.

Diferenciace vychylek kfidélek umoziuje nastavit vétsi vychylky kiidélek nahoru nez dolt u modelu, ktery ma kiidélka ovladana nezavislymi servy. Pouziva se u modeld, které maji
tendenci vybocovat v opacném sméru, nez je smysl zatacky (typicky velké vétroné, hornoplosniky ve stylu Piper). Problém miize pomoci fesit i mix kfidélka-smérovka.

Samokfidla se nejcastéji ovladaji pomoci elevoni kombinujicich vychylky kiidélek a vyskovky. Flash 7 mixuje vychylky kfidélek a vyskovky pro ovladéani vzdy jednim elevonem na obou

polovinach kridla.

Tato funkce slouzi pro ovladani motylkovych (sdruzenych) ocasnich ploch, jejichz serva kombinuji vychylky v roli smérovky a vyskovky.

Tato funkce umoziuje ovladani polovin vyskovky 2 nezavislymi servy a navic muzete pfimixovat diferencovany pohyb v roli kiidélek. Tato funkce zvana také ,tailerony” se ¢asto pouziva
u 3D akrobatt a tryskovych letadel (modell i skute¢nych). Mixovani kfidélek do vyskovky je mozné vypinat a zapinat pfepina¢em.
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on Flash 7 nabizi tfi volné programovatelné mixy, které je mozno pouzit pro ovladani siroké skaly funkci, které nejsou obsazeny v predpro-
gramovanych mixech. Béznym zptsobem poutziti je korigovani nechténého chovani modelu. To mdze predstavovat mirné vychyleni
smérovky pro eliminaci reakéniho momentu pfi pfidani plynu nebo vychylovani vyskovky v nozovém letu pro potlaceni vybocovani
modelu. Nebo jenom chcete, aby se hlava pilota pfi pojizdéni otacela spolu s vychylovanim smérovky. Programovatelné mixy vam to
umozni.

on Mnoho modelt, zvlasté vétsich maket prolétd zatacku lépe pfi soucasném pouziti kiidélek a smérovky. Mix kiidélka-smérovka
automaticky vychyli smérovku, pokud vychylite ovladac kiidélek.

o Tato funkce umoznuje automaticky vychylovat kiidélka a klapky pfi vychyleni vyskovky (poziva se zejména u 3D akrobatd pro dosazeni
,hranatéjsich” obrat(). Tato funkce neni k dispozici pro typ kiidla,1AILE” nebo kfidlo s elevony ,ELEVON’, pokud nejsou soucasné
naprogramovany i klapky. Pouzivate-li typy kidla,1AILE+1FLAP",,1AILE+2FLAP”, ,ELEVON+1FLP” nebo,ELEVON+2FLP* neprovadéjte
zadna nastaveni pro funkci,AILE". Nastavujte pouze pohyb serva klapek.

Mix Camber umoziiuje ménit zakfiveni stfedni kiivky profilu kiidla souhlasnym vychylovanim kfidélek a klapek nahoru nebo doll. Mizete také naprogramovat
automatické trimovani vyskovky eliminujici klopivy moment zplisobeny vychylenim kidélek a klapek.

[EE+160 +168
EEE+100 +100
@

Mix ovladani klapek slouzi k nastaveni ovladani klapek s automatickym trimovanim vyskovky pro odstranéni klopivého momentu
vyvolaného vysunutim klapek.

EE 6.0 A

B AT i

Mix Offset (Odchylka neutralu) umoziiuje jemné doladéni neutralnich poloh kfidélek, vyskovky a klapek.

Mix butterfly umoznuje vychylovani klapek dolt a kiidélek nahoru ve funkci brzdy. MGzete také naprogramovat automatické trimovani vyskovky pro eliminaci
klopivého momentu. Mix se pouziva pro presné bodové pristani vétron(, zpravidla s velmi strmym pfiblizenim. Zpravidla se ovlada proporcionalné pomoci

ovladace plynu.

Flash 7 umoznuje programovat az 4 letové rezimy. Tato velmi uzite¢nd funkce vdam umozni pfizptsobit hodnoty trim{i a nastaveni mix{ pro rdizné rezimy a faze letu.
1. Normal, 2. TakeOff (Vzlet), 3. Speed (Rychlost), 4. Landing (Pristani)

Flash 7 mé dvé nezavisle nastavitelné ¢asomérné funkce, které mohou byt spoustény prepinatem nebo v urcité poloze ovladace plynu. Casomira odpotitavajici dold méze byt uzite¢na
pro hlidani letového okna pro pfistani na ¢as, zajisti také, Ze pfistanete dfive, nez vam dojde palivo nebo se vybije akumulator. Casomira pfi¢itajici ¢as nahoru zase tfeba zmé¥i dobu letu
vétroné. K tomu navic je pro kazdy model k dispozici integralni ¢asomira, kterd méfi celkovy cas, po ktery je Flash 7 pouzivan pro dany model. V3echny ¢asomiry jsou zobrazovany v

Provoznim menu.

Funkce MONITOR slouzi ke grafickému znazornéni toho, jak se ve viech sedmi kanalech projevuji pohyby ovladacti Flash 7. K dispozici je také servotester s automatickym vychylovanim
serv od jedné koncové vychylky do druhé a s automatickym nastavenim do neutralu.
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Casto je zddouci pouzit gyroskop pro stabilizaci jedné nebo vice os modelu letadla. Flash 7 umoziuje prepinat aZ tfi nastaveni zisku (citlivosti) gyra pro jednu
pamét modell. Odlisné nastaveni gyra je také mozné nastavit pro jednotlivé letové rezimy.



PROGRAMOVE MENU HELI VYSILACE FLASH 7

Provozni menu

REVERSE: Obraceni smyslu vychylek

SUB TRIM: Nastaveni neutralu serva

D/R & EXP: Dvoji a exponencialni vychylky

EPA: Velikost vychylek

S.Speed: Rychlost pohybu serv

GYRO: Mix gyro

THRO CUT: Zhasinani motoru

T.HOLD: Autorotace

PROG.MIX: 3 volné programovatelné mixy

REVO MIX: Revomix

SWASH>THRO: Mix cyklika->plyn

Swash Mix: Mix desky cykliky

T.Curve: Kfivka plynu

P.Curve: Krivka kolektivu

F.COND: Letové rezimy

TIMER: Casomira

MONITOR: Servo monitor

Swash Ring: Limit cykliky

THRO Lock: Uzamceni plynu
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Menu REVERSE vdm umoziuje nastavit smysl pohybu serv v reakci na pfislusny ovladac pro kanaly 1-7 daného modelu.

Menu SUB TRIM slouzi k velmi jemnému nastaveni sttedové polohy serv (neboli neutrélu). Vzdy se nejprve snazte neutrél serva nastavit co nejpiesnéji mechanicky, subtrim pouzijte az pro
jemné doladéni. Napf. je pozadovéno, aby paka serva byla v neutralu kolmo na téhlo kormidla. Paku serva nasadte na tisicihran tak, aby byla co nejblize pravému uhlu a poté pouzijte
subtrim pro pfesné doladéni.

s}
1

/R & EAF Dvoji vychylky je funkce, ktera umoznuje uzivateli pro danou ovladaci plochu nebo kanal nastavit dvé velikosti vychylek, které se
T

P potom za letu piepinaji pfepina¢em. Pro pfepinani mlzete pfifadit jeden ,centralni” pfepina¢ nebo pro kazdou funkci zvlastni.
OO g8 160 Zaporné hodnoty exponenciality "EXPO" zmensi citlivosti fizeni okolo neutralu, zatimco pIny rozsah vychylek zlstavéa zachovan. Kladna
g " iLBL 8 hodnota exponenciality naopak citlivost okolo neutralu zvysuje (pouziva se ziidka).
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EPA znamena "End Point Adjustment” (Nastaveni koncovych bodd vychylek). S funkci EPA miiZzete nastavovat koncové body vychylek serva nezavisle na obé strany. Tato funkce miize
pomoci zabranit zablokovani serva nuceného pohybovat se za mechanicky limit a predejit tak poskozeni serva nebo ovladacich ploch.

Rychlost pohybu serv pro kanaly 1-7 v rozsahu 0.0 (pIna rychlost serva) az 10.0 s.

-
[GYROT [GYRO] Pro stabilizaci vrtulniku okolo svislé osy se pouzivaji gyroskopy zapojované mezi pfijima¢ a servo vyrovnavaciho rotoru. Flash 7
TH "‘a T. lock ——— umoznuje prepinat az tfi nastaveni zisku (citlivosti) gyra pro jednu pamét modeld. Odlisné nastaveni gyra je také mozné nastavit pro
jednotlivé letové rezimy.
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[THRO CUTI [THRD TUTT rpd  [THRD COTI CoFE Throttle Cut je dllezita bezpecnostni funkce pro modely pohanéné spalovacim motorem. Po prepnuti pfitazeného prepinace tato
- s : - funkce zajisti pfesunuti serva plynu do predprogramované polohy. To muze byt nizky volnobéh nebo Uplné zhasnuti motoru (doporu-
IHH & [Fos ] OFF Jistip ply predprog p Y. y P P
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[T.HOLDT [T.HOLDT Hormal|  Autorotace slouzi pro nastaveni plynu do piedprogramované polohy, pokud je aktivovan letovy rezim Autorotace (Hold). Autorotace je sice primarné “nouzovy”
THH rezim, ale dnes slouzi pfedevsim pro létani autorotacni akrobacie.
H
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[FROG, AIET G, TR on on Flash 7 nabizi tfi volné programovatelné mixy, které je mozno pouzit pro ovladani siroké skaly funkci, které nejsou obsazeny v predpro-
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gramovanych mixech. Béznym zplisobem poutiti je korigovani nechténého chovani modelu.
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[FREUD 1] [FREUD 1] . o, Slouzi k vyrovnavani reak¢niho momentu vyvolaného zménou otacek nosného rotoru. Funkce neni tieba (musi zGstat vypnuta,INH”), pokud pouzivate heading
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[SHASHFTHROT [= HF!UJ 1 EbNﬂHF-fU] m1|  Mix Cyklika-Plyn se pouziva pro zvyseni otacek motoru, pokud je vydan povel cyklického fizeni (klonéni, klopeni). Zvyseni otacek
[~ AICE— g N EEEEEEE <4 - 5 Sni
THH L h r e motoru vyrovnavé zmenseni svislé slozky vztlakové sily rotoru, ke kterému dochazi pfi jeho naklonéni.
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[Swash Mix [Swazh Mix] Slouzi k nastaveni velikosti vychylek serv desky cykliky v rolich klonéni, klopeni a kolektivu.
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[T.Curvel [T.Curuel [T.Curvel ] Otacky motoru se u vrtulniku nefidi ovladacem plynu pfimo, ale odezva na pohyb ovladace je urcena prostfednictvim predprogramo-
T ‘3 ?_ff_“; A vané kfivky plynu nastavitelné v 5 bodech. Ovlada¢ plynu zéroven slouzi i pro ovladani kolektivu pomoci pfedprogramované kfivky
] B HULL kolektivu. Spravné nastaveni obou kfivek je kriticky dilezité pro dosazeni maximalni vykonnosti modelu. Priibéh kiivky je mozné
o 73 - 98 - 93| exponencializovat - vyhladit.
B 108 1 [
Kolektiv — thel nabéhu listd nosného rotoru - se u vrtulniku nefidi ovlada¢em plynu piimo, ale odezva na pohyb ovladace je urcena
I T el v . . v oLy . . . v 4 M P L4t ¥
[F. Curvel EP"'“‘ vel ) [EP’I‘Q;” prostiednictvim predprogramované kfivky kolektivu nastavitelné v 5 bodech. Ovlada¢ plynu zéroven slouZi i pro ovladani otacek
THH B 25 4 OFF motoru pomoci predprogramované kfivky plynu. Spravné nastaveni obou kiivek je kriticky dulezité pro dosazeni maximalni
g Eg HI HULL vykonnosti modelu. Pribéh kiivky je mozné exponencializovat - vyhladit.
d
B 186
. Hormal|  Flash 7 umoziuje programovat az 4 letové rezimy. Tato velmi uzite¢na funkce vdm umozni pfizpUsobit hodnoty trim{ a nastaveni mix{ pro riizné rezimy a faze letu.
e Letové rezimy pro modely vrtulnikd jsou: 1. Normal, 2. Idle-1, 3. Idle-2, 4. Hold (Autorotace)
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Flash 7 ma dvé nezavisle nastavitelné ¢asomérné funkce, které mohou byt spoustény prepinatem nebo v urité poloze ovladace plynu. Casomira odpo¢itavajici dol& méze byt uzite¢na
pro hlidani letového okna pro pfistani na ¢as, zajisti také, Ze pfistanete dfive, nez vam dojde palivo nebo se vybije akumulétor. Casomira pfi¢itajici ¢as nahoru zase treba zmé¥i dobu letu
vétroné. K tomu navic je pro kazdy model k dispozici integralni ¢asomira, kterd méfi celkovy cas, po ktery je Flash 7 pouzivan pro dany model. Vsechny ¢asomiry jsou zobrazovany v

Provoznim menu.

Funkce MONITOR slouzi ke grafickému znézornéni toho, jak se ve vsech sedmi kanalech projevuji pohyby ovladacti Flash 7. K dispozici je také servotester s automatickym vychylovanim
serv od jedné koncové vychylky do druhé a s automatickym nastavenim do neutralu.
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Funkce Swash Ring omezuje vychylky serv ptipojenych k desce cykliky. To je uzite¢né v piipadé extrémni 3D akrobacie, kdy se serva pohybuji ve velkém rozsahu
cyklického a kolektivniho fizeni. Funkce nevyzaduje nastavovani néjakych hodnot.

Uzamkne ovlada¢ plynu na neutral pro bezpe¢nou manipulaci s modelem na stojance a pred vzletem.
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